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Lauf, Roboter!

Deutsch-sohottsches Team entuwickelt efne
reflexgesteusrte Gehwelse iy Maschinen

lon Hdo Seiwert-Fauli

Robotik. - Ein Forscherteam der schottischen
Universitaten Stirling und Glasgow sowie der
deutschen Universitat Gottingen hat einen
Hochgeschwindigkeitsroboter mit
herausragenden Sprintleistungen entwickelt.
Moch ist der zweibeinige "Runbot" zwar
einiges langsamer als ein Spitzensportler.
Doch unter Artgenossen ist seine

Geschwindigkeit, gemessen an der Beinlange,
bereits Weltrekord.

Mit diesen Herren kann
"Runbot" zwar noch
nicht rithalten,
schneller als andare
Raoboter izt ar relativ
gezehen aber zchon,
(Bild: AP Archiv)

+ Runbot rennt im Moment mit einer Geschwindigkeit von 20 Kilometern pro
Stunde. Damit kann er fast schon einem Sprinter auf der Tartanbahn Parali
bieten, denn Topsportler schaffen gut 30 Kilometer pro Stunde, Der 23
Zentimeter hohe Laufroboter Runbot legt 80 Zentimeter in der Sekunde oder
dreieinhalb Beinlangen zurick, Zum Vergleich komrmen Topsprinter auf vier bis
finf Beinlangen. Fir Roboter ist das Weltrelkord, Forschungsleiter Bernd Porr von
der Uni Glasgow ist stolz auf die Leistung.

Cer Roboter hat also Berdhrungssensoren in beiden FiGen und wenn der eine
Sensor Berdhrung kriegt, wird das andere Bein quasi etwas eingeknickt und nach
vorne bewegt, Das Gleiche passiert auf der anderen Seite auch, Der Clou ist
dabei, dass die Rickwartsbewegung, das Zuriclkschwingen passiv passiert, Es ist
also kein Motor da, der das Bein zurickzieht, sondern das Bein schwingt einfach
aufgrund seiner mechanischen Eigenschaften zurdck, Dadurch, dass es trage ist,
dass es ein Gewicht hat, dadurch entwickelt sich dann diese Bewegung.

Gesteuert wird Runbot noch dber einen Laptop. Ein Sensor am Roboterfuld
reagiert auf Druclk und sendet die Informationen an einen Rechner, die die
Forscher der Uni Glasgow neu entwickelten haben. Im Test untersuchen die
Wissenschaftler derzeit, ob nicht auch ein Mini PC die Steuerfunktion beim Runbot
dbernehrmen kénnte,

Das machen wir relatiy einfach, Wir haben ein Gerat, das die Kontakte von den
Berdhrungssensoren aufnimmt und das dies in einen Computer dbertragt, Der
Computer rechnet dann mit einern neuronalen Metz die nachste Reaktion aus und
schickt das zu den Motoren, Also wir simulieren im Corputer ein kleines
neuronales Metz, was wahrscheinlich in so dhnlicher Form im Ridckenmark eines
Menschen vorhanden ist,

Damit die Steuerimpulse aus derm Computer auch wirklich in den Beinen von
Runbot ankormmen, haben die Forscher an jedern Bein- und HOftgelenlk
Ubertragungsmotaren montiert, Das Glasgower Farscherteam geht dabei von
giner neuen Bewegungsablaufidee aus,

Der klassische Ansatz, einen Roboter zum Laufen zu bewegen ist, dass man einen
Rhythrmusgenerator hat, der also wie beim Herztalkt einen festen Takt erzeugt.
auf dieser Basis wird die Laufbewegung erzeugt, Wir haben gesagt, wir wollen
das nicht machen. Wir wollen das auf der Basis von Reflexen machen, das heilit,
dass der Roboter den Boden berihrt und die Berdhrung nimmmt, um den nachsten
Schritt auszufihren,

Diesen neuen Bewegungsablauf nach der Schwingtechnik will Bernd Porr nun
auch baldmadglichst in anderen Bereichen einsetzen. In der Medizin zum Beispiel:
Runbot, so sagt der Ingenieur Porr, kdnnte eine Chance fir Querschnittgeldhrnte
SEIn,

Wenn man jetzt also einen querschnittsgeldhmten Patienten hat, der sozusagen
keine Kormrmandaos mehr bekormmt von aben, also vorm Gehirn, da ist es trotzdem
so0, dass scheinbar trotzderm noch Netzwerke im Rickenmark worhanden sind, die
Laufbewegungen erzeugen. Man kinnte diese MNetzwerke nutzen, inderm rman
diese Patienten auf Laufbinder setzt und versucht, denen das Laufen wieder
anzutrainieren. Was wohl genetisch vorhanden sein muss, da es bereits bei
kindern worhanden ist, Das ware also ein Therapieansatz, dass man versucht
Biologen und auch Meuropsychologen zu Gberzeugen, dass es also keinen
zentralen Rhythrusgenerator gibt,

Der deutsche Roboterforscher in Glasgow sieht jetzt die Biologen gefragt. Er
kdnne als Ingenieur Motoren benutzen, aber keine Muskeln. Im Einsatz
kinstlicher Muskeln sieht Bernd Porr jedoch die weitere Entwicklung bei den
Laufrobotern,
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