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17. April 2006 | guf, Bot, lauf!
15:4%  peutsche und schottische Farscher erzielen
neuen Geschwindigkeitsrekord mit einem
zwelbeinigen Laufroboter

Links  @ottingen - Deutsche und schottische
Wissenschaftler haben einen neuen
Geschwindigkeitsrekord mit einem zweibeinigen
Roboter aufgestellt. Laut einem Bericht des
University of Stirling Magazins "TheScientist" schafft der 23 cm kleine
Laufroboter mit dem Mamen FunBot 2,5
Beinlangen in der Sekunde, was in etwa 0,8 Meter
Universitdt Gittingen pro Sekunde entspricht, Grikere zweibeinige
Foboter konnten hisher zwar schan
Geschwindigkeiten von dber 1,2 Meter pro
Werbung Sekunde aufweisen, schafften aber gemessen an
\ lhrer Grole nur bis zu 1,5 Beinlangen. Mit dem
aufgestellten Weltrekord kommt der REunBoft,
zumindest was die relative Geschwindigkeit
) betrifft, schon nahe an den Menschen heran.
S ﬁhhéngig wan der Gru’:’ul?.e.dgz jeweillilgen 5.pri.r‘|ter5
N liegt der Sprintrekord bei vier bis finf Beinlangen
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—- \mﬁﬁ‘@ pro Sekunde (3,94 m/s).
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.\s‘j-_;m SRR Meuronenverhalten imitiert
"Das betreffende Modell 1st ein reiner Laufroboter,
Erfoigreich schiank der in erster Linie mit dem Ziel entwickelt wurde,
werden mit natdrliche Bewegungsablaufe maglichst genau
derStandard.at/Idealgewicht | FePreduzieren zu kénnen®, erklart Christoph
Kolodziejski won der Universitat Gattingen. Im

Gegensatz zu manch anderem zwelbeinigen
Foboterkollege besitzt der RunBot nur wenige
Sensaren und ist nur darauf programmiert einen
Fuli wvor den anderen zu setzen. Kontrolliert wird
der Laufroboter von einem Programm, das
natdrliches Meuranenwverhalten inklusive dessen
Auswirkungen auf Bewegungsreflexe bel Mensch
und Tier imitiert. Damit erhalten die

Wissenschaftler natirliche Bewegungsmuster, die
denen des Menschen sehr 3hnlich sind.

"Schneller-Laufen”
Yidea mit RunBot
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"Roboter, die sich auf Radern stabil im Raum
bewegen, gibt es schon genug®, erlautert
Kolodziejski ein wichtiges Motiv fir das
Forschungsprojekt. "Bei der Machbildung
natirlicher Bewegungsablaufe gibt es allerdings
noch kaum dberzeugende Ldsungen", so der
Foboterexperte. Unter der Leitung von Florentin
Wiorgotter und in Kooperation mit der University
of Glasgow und der University of Stirling
versuchen die Wissenschaftler neben der
Entwicklung menschenahnlicher Laufmechanismen
vor allem auch die Lernfahigkeiten von Robotern
weiter zu verbessern. Wahrend RunBot das
"Schneller-Laufen" als Aufgabe zu bewaltigen hat,
Ist ein ebenfalls in Entwicklung befindliches
anderes Modell dazu angehalten, das Laufen
entlang einer Line zu erlernen. {pte)



