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Laufroboter bricht Geschwindigkeitsrekord

MNatlrlicher Bewegungsablauf oberstes Entwicklerziel

Deutsche und schotlische YWissenschaftler haben einen newen Geschwindigkeitsrelkord mit einem zweibeinigen Eoboter
aufgestellt. Laut einem Bericht des Magazins Thescientist schafft der 23 cm kleine Laufroboter mit dem Mamen RunBot 3.5
Eeinlangen in der Sekunde, was in etwa 0.8 Meter pro Sekunde entspricht. Grafiere zweibeinige Roboter konnten bisher zwiar
schon Geschwindiglkeiten von Ober 1,2 Meter pro Sekunde aufweisen, schafften aber gemessen an ihrer Gralke nur bis zu 1,%
Eeinlandgen. Mit dem aufgesteliten Weltrelkord kommt der RunBot, zumindest was die relative Geschwindigkeit betrifft, schon
nahe an den hMenschen heran. Abhangig von der Griie des jeweiligen Sprinters liegt der Sprintrekord bei vier bis fanf
Eeinlangen pro Sekunde (3,94 mis).

Laufraboter mit Geschwindigkeitsrekord

"Das betreffende Modell ist ein reiner Laufroboter, der in erster Linte mit dem Ziel entwickelt wurde, natirliche
EBewegungsablaufe maglichst genau reproduzieren zu kénnen”, erklart Christoph Kolodzigski wvon der Universitat Gottingen gegendber pressetext. Im Gegensatz zu
manch anderem zweibeinigen Roboterkollege besitzt der RunBot nur wenige Sensoren und ist nur darauf programmiert einen Fuld vor den anderen zu setzen.
Fontrolliert wird der Laufroboter von einem Frogramm, das natrliches MNeuronenverhalten inklusive dessen Auswirkungen auf Bewegungsreflexe bel Mensch und
Tier imitiert. Damit erhalten die Wissenschaftler natlriche Bewegungsmuster, die denen des Menschen sehr abnlich sind.

"Roboter, die sich auf Radern stabil im Raum bewegen, gibt es schon genug”, erlautert kolodziegski ein wichtiges Motiv fOr das Forschungsprojekt. "Beil der
Machbildung natlrlicher Bewegungsablaufe gibt es allerdings noch kaum dberzeugende Lasungen”, so der Roboterexperte. Unter der Leitung won Florentin
Wiargdtter und in Kooperation mit der University of Glasgow und der University of Stirling versuchen die Vissenschaftler neben der Entwickiung
menschenahnlicher Laufmechanismen vor allem auch die Lernfahigkeiten von REobotern weiter zu verbessern. Wahrend RunBot das "Schneller-Laufen” als
Alfgabe zU bewaltigen hat {siehe auch in folgendem Yideo: www cn o stir ac. uki~tgengfideoispeedchange? ), ist ein ebenfalls in Entwickliung befindliches anderes
Modell dazu angehalten, das Laufen entlang einer Line zu erlernen.

Weitere Informationen: www Uni-goetlingen. de
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