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"Szybkie Mogi” robota bija rekord
Z006-04-05 19:24

Robot "RunBot" stworzony przez naukowcow z
Miemiec i Szkocji, zostal najszybszym dwunoZnym
robotem w swojej kategorii wzrostu. Mierzacy 30
centymetrow RunBot potrafi poruszac sie z
predkoscia 3,5 nogi na sekunde. Dzieki temu
wyprzedza poprzedniego rekordziste MIT s Spring
Flamingo, ktary jest 4 razy wiekszy i porusza sie
z predkoscia 1,4 nogi na sek

Fobot jest kontrolowany przez program, ktdry nasladuje
zachowania neurondw w organizmach ludzkich i
zwierzecych, W przeciwienstwie do wigkszosc

dwunoznych robotdw, RunBot ma mato sensordw, przez
co mozZe dostrzegadc tylko dwie rzeczy: kiedy stopa
dotylka ziemie | kiedy noga porusza sie naprzad.

Kiedy jedna stopa robota dotyka ziemi, przeciwna noga porusza sie naprzad, zachowujac balans,
Kolano nogi poruszajace] sie, Zgina sie avtomatycznie dopdki sensor w biodrze nie spowoduje jego
wyprostowania, by magt dotknad ziemi . Kiedy noga dotylka ziermi, cykl zaczyna sie od poczathku,

Zespat naukoweaw poinformowat, 2e starat sie nasladowac biologie, by stworzyé robota, ktary
potrafi sie poruszac jak cztowiel:, Florentin Wargdtter z Unversytetu Gottingen powiedziat, 2e ludzie
maja, proste systermy nerwowe, ktdre uczg sie kilku trybow podstawowych ruchow, RunBot w
romencie dotkniecia ziemi, sam doprowadza informacie do swaojego uktadu, ktdre dotyczg,

rozpoczecia kolejnego cyllu,

Cprogramowanie, ktdre nasladuje neuronowa, kontrole pozwala RunBot nauczyé sie chodzié
szvbeie], Powoduje to, 2e robot czasern porusza sie trzvkrotnie szyvbcie] niz na poczatku.,

Plikk PDF z petnymi danyri araz 2 filemy: 1,2

Zradio: http:/fwww newscientist.com
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