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Gdttingen (Germania) - Alto appena 30 centimetr, bipede & soprattutto
“atletico" - per quanto un robot possa mai esserlo, Gia, perché RunBaot,
I'autorna sviluppato da un gruppo di ricercatori tedeschi e scozzesi, & il
robot pid veloce del mondo, capace di muoversi esattarnente corne
un essere umano e di raggiungere una velocitd di oltre un metro al

E - secando,
w archivio

callilai il S g I creatorn di RunBaot, intervistati dal Mew Scientist, fanno sapere che il
A e nasi'senza robocorridore  sfrutta "un sisterna assai semplice ma al contempo
trilli-datinata acsparive efficace” per muoversi "in maniera del tutto naturale”,

Come gl vede nel wideno di FRunBot (scaricabile da

htkp v vy orgfcontents/ 25_03 abstract/gengfextensionl.mpeg), il

[ z0/04/z2006 piccolo bipede metallico & quindi in grado di destreggiarsi con
) un'andatura perfetta che somiglia in modo eccezionale a quella di un
MicroTu, accordo uoma. Il segreto della robotica sta tutto "nell'imitare | meccanismi neurali

“.]'d.af""E'HEd'“Et. _ deqli esser vivent", dichiarano i ricercatori, "attraverso l'uso di software
Cigitale terrestre sui cellulari

..................................................... che emulano | modell di base dietro i riflessi muscolari®.

Florentin wWargdtter, responsabile per lo sviluppo di RunBot, ha

[ 12/04/2006 pubblicato le specifiche tecniche dell’'autorna sul prestigioso International
Journal of Robotics, "E il pid veloce del suo genere", dice Wargdtter,
[v Intermnet sempre pid decisivo "proprioc per  la  semplictd  natorale del  suo meccanismo di

funzionarmenta",

L'apparato elettronico di RunBot utilizza proprio questo tipo di "circuito
neurale", ricreato attraverso 'uso di speciali sensori, "RunBot 51 basa su
un sistema neurale che regola 'oscillazione della gamba ed una sorta di
riflesso naturale”, spiega, "in grado d'attivarsi quando un piede, durante
la camrminata, tocca terra: 'altro piede, quasi in modo autoratico, si
zolleva e procede quasi automaticarmente in avant”,

Fonte: Punto Informatico,
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