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Robotika

Kifejlesztették a gyors, kétlaba robotot
2006, dprilis 6. 10:42

Mémet és skdt kutatok olyan kétlabi robotot fejlesztettek ki,
mely rekordsebességgel képes haladni

A "RunBot" a leggyarsabb robok, melky kék 13bon jar, & 30 centi magas robok masodpercenként 3,5
labhossz-sebesseggel képes haladni. Ezzel le is gydzi a korabbi csdcstartat, az MIT "Spring
Flaminga" -jat, mely masodpercenkeént 1,4 labhossznyi bavolsagot ket meg és négyszer magasabb
a RunBok-nal,

A robotot egy egyszeril program vezérli, mely azt a modot imitalja, ahogy az
embereknél és az allatoknal az idegsejtek kontrollaljak a reflexeket. Mas kétlabi
robottal ellentétben a RunBot csak néhany érzékelavel rendelkezik, és csak két
dolgot érzékel, amikor a laba érintkezik a talajjal, illetve amikor Felemeli azt.

Florentin Wargdkter kutakd szerint a cél eqy olvan rendszer bermutatasa volk, mely eqy egyszeri
ideqi iranyitassal termeészetes jarast tesz lehetdvé, ami raadasul még gyorsnak is mondhata,

A RunBot mozgasat egy egyszeri vezérld inditja el Amikor a robot egyik [aba
erintkezik a talajjal, a masik eldrelenddl. & lendiilo lab térde automatikusan behaijlik, amig
egy, a csiporészen lévo szenzor nem utasitja arra, hogy egyenesedjen ki, és a lab
igy érintkezzen a talajjal. Amikor ez a lab is a talajon van a kar Gjbol kezdodik. 4
legtdbb lEpkedd robot nern iy jar. Sokkal Gsszetettebb vezérldrendszerllk van, mely a robotak,
minden egyes mozgasat Figyel,

A neuralis vezérlést imitald szoftver lehetidvé teszi, hogy a RunBot
sokkal gyorsabban tanuljon meg jarni. Emellett kildnbdzdképpen probalkozik, azaz,
ha a walkozkakas nem segit a sebesség ndvelésében, a RunBok massal prabalkozik, & teszkelés
soran ez a mechanizmus lehetdyeé tette, hogy a robot haromszorosara nivelje kezdeti
sebességét,
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