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sur vole ste Les avancees techniques dans la robotiqgue sont a chague fois un peu plus
1 options surprenantes. Des chercheurs allemands et ecossais travaillent actuellement sur un
IMpactienne] robot & deux jambes nomme RunBot. Du haut de ses 30 centimétres de haut, il peut
Ok marcher, courir avec un realisme et une agilite deconcertante. Jusgu'a present, de
multiples recherches ont été effectuées sur ce theme notamment au MIT avec e
Spring Flamingo, autre robot bipede, mais pres de deux fois plus lent en vitesse
: Opération tee-shirt relative que Runhot.
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e dernier repose sur un systeme réduit 3 sa plus grande simplicite. || ne sait par
exemple détecter que deux choses, indiguent nos confréres du Hew Scientist Tech,
le moment o0 un pied touche le sol, et lorsgu'une jambe part en avant. Quand un des FRJ"H
pieds du robot touche terre, 12 jambe opposée est balancée en avant, assurant ainsi
un éguilibre au hipéde. Le genou s'active automatiquement jusgu'au moment o0 un
capteur dans la hanche ordonne a la jarmbe de se redresser, préte a frapper a son tour le sal.
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FPour le moment le robot est lié par un cordon quasi ombilical & un ordinateur et au systeme d'alimentation électrique, il sait cependant adapter

savitesse a la volee. Les chercheurs travaillent actuellement sur un modele indépendant. L'on consultera la page de Tao Gendg un des peres
de ce hipede pour plus d'informations, ainsi que cette video ou celle-ci, en MPEG2. Attention 2 la marche ;)
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