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Schnellster Roboter der Welt lernt Bergsteigen
FOTOSTRECKE

Gattngen (RE0), Er halt zwar den Weltrekord im
Schnellgehen, kommt aber eine Steigung, ist schnell Schluss:
"RunBot" muss lernen wie in Kind. Dann kommt es vor, dass
er umkippt und auf den Hintern fallt. Dennoch ist der Roboter
etwas ganz Besonderes.

Er lernt aus seinen Fehlern, wie der Meurowissenschaftler
Florentin Worgotter von der Uni Gattingen erklart.

Stlrzt der Roboter, hat das Bewegungsprogramm auf die vom
Infrarot-Auge kommenden Signale falsch reagiert, Dann passt
"REunBot” seine Schritlange und Kdrperhaltung an die visuelle
Information an - nach dem Prinzip Yersuch und Irrtum, "Der fallt
vier bis finf Mal um, dann hat er das gelernt”, sagt Wargdtter,

Das ist der schnellste Roboter

Anceige!

Das 30 Zentimeter grofie Laufgerat schafft pro
Sekunde drei bis vier Schritte und damit mehr
als jede andere Maschine. Lediglich der
Mensch bewegt seine Beine noch flinker:
Leistungssportler bringen es bei Wettkampfen
im Gehen laut Wiargdtter auf eine Freguenz
vior vier bis funf Schritten pro Sekunde, Seine
Geschwindigket erreicht "RunBot" mit einem
speziellen Bewegungsprinzip: Viele andere
Roboter berechnen jeden Schritt einzeln, was
lhrerm Gang einen unbeholfenen, stapfenden
Eindruck verleiht, Im Gegensatz dazu |auft
"RunBot" dynamisch, er nutzt - ehenso wig ein
Mensch - den Schwung der Bewegung flir den
nachsten Schritk, Das sieht nicht nur eleganter
aus, sondern spart auch Energie,

RP Mobile

Das Laufgerat kann inzwischen sogar Berge

erklirmmen. "RunBot" schafft Steigungen bis zu 15 Grad. Um nicht nach
hinten zu kippen, lebhnt er dann den Cberkdrper nach vorne und macht
kleinere Schritte. "Dass der Roboter zwischen verschiedenen
Gangarten umschalten kann, basiert auf der hierarchischen
rganisation der Bewegungssteuerung'’’, erlautert Wargdtter,
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Denn dhnlich wie beim Menschen funktioniert das Gehen bel der TOF 5 SUCH-TIFPS

Maschine im Mormalfall "vollautomatisch”, Sensoren messen und 1,

melden, wann genau der Full den Boden berthrt, wie stark die 2l
Kniegelenke angewinkelt sind oder die Hufte gestreckt ist. Diese  REEE
Informationen werden auf der mittleren Ebene miteinander 3, Photovoltaik »
koordiniert, Erst bei Problemen wie beim Umfallen schaltet sich das BB ploighas

Lernzentrurn ein, Dieses computerbasierte neuwranale Netzwerk passt
die wichtigsten Bewegungsmuster neu an, alle anderen Regelkreise
stellen sich darauf automatisch ein.

5. Solaranlage w

_ _ _ _ _ MEHR WISSEN
Oie Entwicklung des Eoboters 1st mehr als nur Spielerel oder

Selbhstzweck. Fernziel der Neurowissenschaftler ist es, eines Tages
aktive Prothesen zu entwickeln. Dafir kooperieren sie mit dem
Prothesen-Hersteller Otto Bock im benachbarten Duderstadt. Bis
solche akbtiven Implantate aber in die Testphase kommen, werden laut
Wiargotter noch etliche Jahre vergehen.
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