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LNACHRICHTEN B

Lernfdhige Steuerung hilt
Roboter im Gleichgewicht
Gottinger Wissenschaftler haben
einen zweibeinigen Roboter mit ei-
ner lernfahigen Steuerung ausge-
stattet. Damit gelang es dem ,Run-
bot" nach mehreren Stolperern,
selbststandig eine Rampe hinauf
zu laufen. Vorbild fur die Steue-
rung sind die Nerven-Schaltkreise
des Menschen, die fur das Gleich-
gewicht sorgen. Diese wirden mit
Hilfe von Metallstreben, Chips, Ka-
beln, Motoren und einem neurona-
len Netzwerk nachgebildet, teilen
die Forscher um Florentin Worgot-
ter von der Uni Gottingen mit. Aller-
dings muss der mechanische Lau-
fer noch von einer Filhrungsstange
gestutzt werden. | dpa




